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CICLO DI 5 INCONTRI

INNOVARE
FORMARE
COMPETERE

SECONDO INCONTRO

0 . ave presentazione Comau
- :
8 15.15 Introduzione alla giornata

15.20 Robotica collaborativa

PROGRAMMA

15.50 Esoscheletri

RabOtica callabara tiva 16.00 Dimostrazione robotica collaborativa
e dispositivi indossabili | etesseen

L'automazione “tradizionale” ha I'obiettivo di sostituire la macchina all'vomo per 16.30 Wearable (smartwatch etc.),

operazioni ripetitive, pericolose o non ergonomiche. In realta questo approccio puo monitoraggio, manutenzione predittiva
portare a soluzioni eccessivamente costose, complesse e difficili da gestire in pratica.

Obiettivo & quindi trasformare 'automazione da “machine centric” a 1650 Comau Academy e rohot e.Do

“human centric”, e quindi riportare I'uomo al centro del sistema produttivo ed utiliz-
zare |a tecnologia come supporto e non come sostituzione.

(Questo incontro tocchera quindi diversi argomenti:
* Robot collaborativi, cioé robot che possono operare a contatto
degli operatori, senza reti di protezione, con la possibilita di suddividere
i compiti tra robot ed operatore.
* Esoscheletri, per aiutare I'operatore nella esecuzione di compiti difficili o ripetitivi.
¢ Dispositivi indossabili, quali gli smartwatch, per permettere all’operatore
di interagire con i sistemi di fabbrica dalla propria postazione di lavoro.
o Sistemi di realta aumentata per il supporto alle attivita di assemblaggio, per il
supporto alle attivita di manutenzione, per la gestione di attivita remotizzate. 18.15  Termine lavori

17.00 Dimostrazione Wearahle (smartwatch etc.),
monitoraggio, manutenzione predittiva

17.30 SmartMan4.0 e dimostrazione AGV

Iscrizione online
Riservato alle Imprese associate (gratuito) - Per maggiori informazioni: innovazione@uicuneo.it - 0171.455480
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